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分岐宇宙と核融合発電に関する従来の知識を覆す論文集を発表します。すなわち分岐宇宙が
実在することを示し、この確認実験により伝統的に説明が求められてきた様々な疑問を解明
できることを報告します。また、核融合発電を簡単に実現できる装置の製作が可能なことを
発表します。次に地球の回転エネルギーを取り出し発電できる可能性があることを示しま
す。 
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Proposal for an Experiment to Confirm the Existence of Branching Universes 
DOI: 10.4236/wjet.2025.132024   
Abstract 

量子力学には、観測によって波動関数が収縮し、単一の測定値が得られるとするコペ
ンハーゲン解釈の他に、エヴェレットによって提唱された多世界解釈があります。この
多世界解釈が正しいとすれば、現実世界は複数の宇宙に分裂し、いわゆる分岐宇宙（並
行宇宙）が存在することを意味します。従来、この存在を証明することは不可能と考え
られてきましたが、私は以下のような実験を行うことで、論理的に証明できることを発
見しました。そこで、宇宙への理解を深めるために、必要な技術と知識を持つ方々に、
分岐宇宙の存在を証明する実験を行っていただきたいと思っています。 
 

キーワード: 多世界解釈、非局所長距離相互作用（量子もつれ）、ベルの不等式、二重スリ
ット実験。 

１．Introduction 
非局所的長距離相互作用の存在は、Wheeler の遅延選択実験[1]や Alain Aspect によ
るベル不等式の破れ[2][3]、そして多くの研究[4]-[7]によって証明されている。こ
の現象は、高周波光信号を低周波光信号に変換するデバイス（ダウンコンバータ
ー）（例えば、ホウ酸バリウム、半反射鏡と光パラメトリック発振を実現する非線
形結晶など）を用いて光子対を生成することを可能にする。これにより、一方の光
子の挙動が遠く離れたもう一方の光子に影響を与える。私は、分岐宇宙の実在を証
明するための実験的手法を提案したい。 

２．コペンハーゲン解釈のポイント 
コペンハーゲン解釈は、1920 年代にニールス・ボーアとヴェルナー・ハイゼンベル
クによって提唱された量子力学の主流の解釈です。 
1. 量子状態は確率的にしか決定できません。 
粒子の状態は「波動関数」によって記述され、観測されるまでは確率としてのみ存
在します。 
2. 波動関数は観測によって崩壊します。観測されるまでは電子は「複数の可能性」
を秘めていますが、観測の瞬間に一つの結果に収束します。 
3. 観測されるまでは「存在している」とは言えません。例えば、「スリット A を通
過した」状態の電子と「スリット B を通過した」状態の電子は重ね合わせ状態にあ
り、観測されるまではどちらのスリットを通過したかは不明です。 
 
1932 年にフォン・ノイマンによって提唱された定式化によれば、量子系と観測者
（測定装置）は分離されています。この二つの境界はどこにでも引くことができま
す。量子系の状態は、観測されていないときは以下のシュレーディンガー方程式に
従います。観測によって波動関数は収縮し、結果として 1 つの測定値が得られま



す。どの測定値が得られるかは確率的であり、ボルンの規則に従います。 
 

3, 多世界解釈のポイント 
解釈は、1957 年にプリンストン大学大学院生ヒュー・エヴェレット 3 世が提唱した
定式化に基づいています。 
1. 波動関数は観測によって収縮しない。観測の瞬間に単純に一つの可能性を選択す

るのではなく、「全ての可能性が並行して存在し続ける」と考えられます。 
2. 宇宙は観測ごとに分岐する。例えば、「スリット A を通った世界」と「スリット

B を通った世界」の両方が存在し、観測者もそれぞれの世界に分岐する。 
3. 量子力学は決定論的に進む。確率によって決定されるのではなく、全ての可能性

が実際に発生し、別々の世界に分岐するだけである。 
4.  ベルの不等式 
 測定は 2 つの異なる場所 A と B で行われる。測定結果は+1 または-1 の 2 つのみで

ある。A と B の測定装置にはそれぞれ 2 つの設定があり、測定ごとにランダムに
切り替えられ、対応する物理量が測定される。A での測定では物理量 A0 または
A1 のいずれかが測定され、B での測定では物理量 B0 または B1 のいずれかが測
定され、どちらの測定値も+1 または-1 となる。局所実在論では、 
|S| ≦ 2 
S = (A0B0) + (A0B1) + (A1B0) - (A1B1) 

であるが、実験では S が 2 を超え、この不等式が破れていることが確認された。 
このようなベル不等式の破れに関する研究は数多く発表されている。

[8][9][10][11][12][13][14][15][16][17] 
5. 量子もつれ 

量子もつれとは、ベル不等式の破れによって証明された現象で、2 つの量子系が互い
に分離できない状態にあるときに発生します。一方の量子が特定の状態をとる
と、その情報は瞬時にもう一方の量子に伝達され、その状態が固定化されます。
量子もつれ状態にある限り、両者は距離に関わらず相関関係を持ち続けます。こ
のような量子もつれ状態にある粒子を利用した新しい技術開発が進められていま
す。[18] 

(1) 量子コンピュータ量子もつれの存在が明らかになり、量子通信や量子センシングな
ど、様々な量子技術、特に量子コンピュータが世界中で研究されています。量子
コンピュータは、量子重ね合わせや量子もつれといった現象を利用することで、
デジタルコンピュータに比べて高速な計算処理を可能にします。[19] 

(2) 量子もつれを用いた暗号通信量子コンピュータに加えて、通信への利用もありま
す。量子もつれ状態にある光子は、たとえ遠く離れていても、一方を測定するこ
とで、他方の状態を瞬時に決定することができます。この性質を古典通信と組み
合わせることで、量子状態を転送する「量子テレポーテーション」を実現でき、



量子通信に応用することができます。 
 

理論的には、通信相手がどれだけ離れていても量子通信が可能であり、通常の通信
のように傍受や盗聴の心配がないため、安全な通信が可能になります。[20] 

(3) この研究論文は、量子もつれ現象がミクロの世界だけでなくマクロの世界にも利用
可能であり、具体的には、宇宙全体がマルチバースであるかどうかを判定する方
法として利用できることを示しています。 

6. 量子干渉縞 
アインシュタインとボーアの論争で知られるように、電子線などの量子を用いて二

重スリット実験を行うと、スクリーン上に干渉縞が生じます。この干渉縞は、電
子を 1 つずつ放出しても同じ結果が得られることから、波動粒子二重性を示して
います。しかし、観測によって粒子の進路を特定できれば、この干渉縞は消える
ことが証明されています [20][21]。 

 
ヤングの実験に基づき、整数 m に対して x の位置を xm としたとき、輝線が発生す

る条件は以下のとおりです。d/L⋅xm=mλ  (m=0,±1,±2,⋯) 
ここで、d は光源間の距離、L はダウンコンバータとスクリーン間の距離、λ は
光の波長です。 

7. 実験方法 
量子もつれ状態にある光子を生成することは可能であり{22}、実験を試みた結
果、その結果は微小な量子世界だけでなく宇宙全体に影響を及ぼすことが確認さ
れ、分岐宇宙の存在が裏付けられている。 
 
実験 1 

図 1 に示すように、光源を弱めて光子を一つずつ放出すると、各光子は上側
の実線の経路をたどるか、ハーフミラーで反射されて下側の破線の経路をとる。
分岐後、各光子は確率的にいずれかの経路をとるが、どちらの経路をとるかは不
確定である。そのため、ニオブ酸リチウム（LiNbO3）などの非線形光学結晶を
用いたダウンコンバータ（1）と（2）によって、周波数が半分の量子状態にある
二つのもつれ光子に分割された後、それぞれの干渉検出器に入射する際に、光子
経路の不確定性のために干渉が生じる。 

 
さらに、この干渉は、ダウンコンバータと各干渉検出器までの距離が異なってい
ても、対をなす光子間の非局所的な長距離相互作用（量子もつれ）により、両方
の検出器で発生します。その結果、光子の集合体であるレーザーパルスを光源と
して用いると、各干渉検出器で干渉縞が観測されます。 



 
Figure 1. 光子はビームスプリッターを通過し、左または右の経路のいずれかに沿
って進みます。この光子はダウンコンバーターで 2 つの光子になりますが、経路
が確定していないため、スクリーン A と B にそれぞれ干渉縞が現れます。 
 
実験 2 
 
次に、図 2 に示すように、干渉検出器の 1 つを粒子検出器に置き換えて観測する
と、ビームスプリッターを通過した光子は、(1)または(2)のいずれかの粒子検出器
で検出されます。つまり、経路が決まっているため、干渉検出器には一方向から
の光子のみが入射し、レーザーパルスを照射しても干渉縞は消えます。この干渉
縞の消失は、粒子検出器が干渉検出器よりも遠くにある場合でも、非局所的な長
距離相互作用（量子もつれ）によって発生します。 

 
Figure 2. 光子はハーフミラーを用いて 2 つの経路のうちの 1 つを進みます。この
光子はダウンコンバーターで 2 つの光子に変換され、そのうちの 1 つがいずれか
の粒子検出器で観測されるため、経路が決定され、スクリーン上に干渉縞は見ら
れません。 



 
実験 3 
 
さらに、図 3 に示すように、両方の干渉検出器で干渉が生じるように光子経路を
設定した後、検出器 A で干渉縞が観測された場合、装置は検出器 B を直ちに取り
外し、粒子検出器で光子を検出できるように構成されています。 
干渉検出器では、取り外し時の振動を防止するために液晶調光フィルムを使用し

ています。このフィルムは、通電されていない状態では不透明になり、画像投影ス
クリーンとして機能し、表面に干渉縞が生じる可能性があります。しかし、通電す
ると透明になり、光子が透過して、背後にある粒子検出器で光子として検出されま
す。干渉検出器 A には、スクリーン上の干渉縞の存在を自動的に検知・判定する
カメラが設置されています。これらの干渉縞の画像は、実験 1 および予備実験 3 で
生成されたものと同じであるため、判定は容易です。 
 
さて、このカメラは液晶光変調フィルムの導電系に接続されており、干渉縞が検
出されると直ちに通電され、フィルムが透明になります。しかし、通電からフィ
ルムが透明になるまでには 0.1 秒の遅延があり、光子がミラー間の反射を経て干
渉検出器 B に到達する時間はそれを上回る必要があります。そのため、遠方ミラ
ーの設置場所は高度 3600km の静止軌道上の衛星が適切と考えられます。 

 
Figure 3. 光子はハーフミラーを通過して左右どちらかの経路を進みます。その光
子はダウンコンバーターで 2 つの光子になり、スクリーン A で干渉縞が観測され
た場合、光子の経路は未確定であるため、スクリーン B にも干渉縞が現れます。
しかし、スクリーン A で干渉縞を観測した直後にスクリーン B を取り除いた場
合、経路が確定していない光子はどちらの粒子検出器でも観測されません。 



 
a) この場合、実際に A で干渉が検出され、B の干渉検出器が除去されると、B の
光子は粒子として観測され、対をなす光子の観測結果が異なり、図(2)の実験と矛
盾する。 
b) さらに、A で干渉が検出されず、B の干渉検出器も除去されない場合、もう一
方の干渉検出器でも干渉は発生しないため、図(1)の実験と矛盾する。したがっ
て、干渉検出器除去装置を単に設置するだけでは、どちらの場合も矛盾する結果
しか得られない。 
 

８．期待される結果 
実験に矛盾がない場合、図 3 に示す実験結果は以下のようになると期待されま
す。つまり、干渉検出器 B が機器の故障により取り外されず、その他の理由によ
り実験が行われないということです。機器が正常に動作していることを確認した
上で、何度実験を繰り返しても、常に同じ結果が得られます。 

９．結論 
量子もつれ現象をコペンハーゲン解釈によって説明しようと、弱測定に関する研
究[22]や量子決定理論[23]が提案されてきたが、決定的な実験的証拠は提示され
ていない。しかし、実験(1)と(2)が確認され、さらに実験(3)が期待通りの結果が
得られれば、多くの試みが成果に結びつかなかった原因は、マクロの世界におけ
る確率論的にほぼ不可能な様々な現象に起因している可能性が高く、そのような
異常現象は、我々の知る限り、理由なく発生するものではない。干渉検出器を取
り除こうとする試みは、何らかの事象の発生につながり、それが奇妙な観測結果
を引き起こしたはずである。そのような事象としては、トラックの振動、突然の
停電、地震、大気擾乱、衛星への隕石衝突などが挙げられ、これらの事象は実験
ごとに発生すると考えられている。つまり、宇宙には観測者が存在する枝が多数
存在し、実験者はこの奇妙な事実を統計的に証明できるということである。最後
に、「科学的方法：物理学の完全性を維持する」[24]と題された論文に言及した
いと思います。この論文は、ジョージ・エリスとジョー・シルクが主張するよう
に、宇宙に関する思索的な理論を実験的検証から免除しようとする試みは科学を
弱めると示唆しています。 
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2) 地球上の生命の出現の必然性 
The inevitability of the emergence of life on Earth 
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The Reviewers comments are as follows 
•         The manuscript presents a novel and creative concept by proposing a gyroscope-based 
system to utilize Earth's rotational motion as a potential energy source. The idea is original and 
encourages exploration of unconventional renewable energy technologies.  
•         The study demonstrates interdisciplinary thinking, integrating concepts from gyroscopic 
mechanics, rotational dynamics, power generation, magnetic gears, and advanced tribology into 
a single engineering framework.  
•         The manuscript is logically organized, with clear sections covering the theoretical 
background, device design, experimental observations, analytical calculations, and discussion of 
practical challenges.  
•         The inclusion of a prototype and experimental photographs strengthens the presentation 
by illustrating that the proposed concept has progressed beyond a purely theoretical idea. 
•         The discussion of friction losses and emerging superlubrication technologies 
demonstrates awareness of one of the major engineering limitations and suggests possible 
future directions for improving the feasibility of the system. 
•         The work addresses an important global challenge by exploring innovative methods for 
sustainable and continuous energy generation, which is of considerable scientific and societal 
interest. 

Abstract 
フレッド・ホイル博士は、地球上で生命が誕生する可能性は極めて低く、ありそうにない
と主張していますが、明確で十分な裏付けのある反論はまだありません。本研究は、たと
えホイル博士の主張が正しくても、もし分岐した宇宙が存在するならば、生命は必然的に
誕生したはずであり、そのような分岐した宇宙の存在は実験的に確認できることを示して
います[1]。実験結果は、現在の宇宙が宇宙の始まりから始まった複数の分岐事象を経て
進化してきたことを示しています。この分岐構造は、生命を宿す宇宙の出現を事実上不可
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避的なものとし、地球上の生命の起源に対する科学的な説明を提供します。さらに、この
枠組みの中で生命が誕生した場合、地球と同じ宇宙に他の地球外文明は存在せず、これら
の地球外文明との接触は必然的に途絶えることを本研究は実証することを目指していま
す。keyword：酵素、生命誕生の確率、フェルミのパラドックス、量子もつれ、分岐宇宙 
 
1. はじめに 
生命の起源に関する主流の仮説は、原始スープ説です。これは、太古の地球の海で様々な
有機化合物がランダムに結合し、生命の構成要素が作られたというものです。しかし、ホ
イル博士はこの文脈における「ランダム」という概念に強く異議を唱えました。彼の計算
によると、生命に必要なすべての酵素が正しく結合する確率は「10 の 4 万乗分の 1」と
いう驚異的な値であり、これは宇宙の原子数（約 10 の 80 乗）と比較すると信じられな
いほど小さな「奇跡的な確率」です。彼が用いる典型的な例えは「竜巻が廃品置き場を通
過してボーイング 747 を組み立てる確率」であり、彼はそれは不可能だと主張していま
す。実際には、地球上に生命が豊富に存在するという事実は、多くの科学者がこの説を反
駁しようと試みるきっかけとなっています。  
1. 2 地球上の生命の起源を説明する伝統的な仮説 
1. パンスペルミア説。生命体は宇宙から来たという説です。[2] 
2. RNA ワールド仮説の問題点 [3][4]：様々な核酸類似体が、RNA の独特な結合パターン
を自らの体内で獲得したという証拠はありません。RNA は DNA に比べて不安定な分子
であり、分解しやすいです。自己複製する RNA 分子は発見されていません。 
3. タンパク質ワールド仮説の問題点 [5]：ペプチドには自己複製能力がありません。タン
パク質は RNA ほど不安定ではありませんが、分子構造は依然として不安定です。特定の
構造を持つ酵素などの分子が、ランダムに重合したアミノ酸から自然に生じたとは考えに
くいです。このような説は数多くありますが、これらはあくまで仮説であり、十分な証拠
を提供していません。パンスペルミア説は古代から存在し、その可能性の探究は続けられ
ていますが、フレッド・ホイル博士が主張するように、酵素が正しく配列するには地球上
の原子の数よりも多くの試行回数が必要であるとすれば、この説が成り立つとは考えにく
いでしょう。 
2. ドレイクの式 
宇宙に文明が存在する確率に関する研究としては、ドレイクの式を用いた推定がよく知ら
れています。天文学者フランク・ドレイクが提唱した式（N = R* × fp × ne × fl × fi × 
fc × L）は、天の川銀河に存在するコミュニケーション能力を持つ知的生命体の数を算出
しようとしたものです。この式に基づくと、天の川銀河には複数（数十から数百万と幅広
く）の知的文明が存在すると推定されます。ここで、各パラメータは以下の意味を表しま
す。 
R*：銀河系内で年間に生成される恒星の数 
fp：惑星を持つ恒星の割合 



ne：生命が存在する可能性のある惑星の数 
fl：生命が実際に誕生する惑星の割合 
fi：知性を発達させる生命の割合 
fc：通信可能な技術を発達させる知的生命の割合 
L：そのような文明の平均寿命（年） 
適した惑星の存在：太陽系外惑星の発見が進んでおり、ハビタブルゾーン（生命が存在可
能な温度域）に位置する地球型惑星も数多く発見されています。ケプラー宇宙望遠鏡など
の観測結果から、銀河系内だけでも数十億個の地球型惑星が存在すると推定されていま
す。これは、生命の誕生に適した環境を持つ天体が数多く存在することを示唆していま
す。 
 
生命起源の化学過程：1953 年のミラー実験は、原始地球の環境を模倣した条件下でアミ
ノ酸が自然発生的に生成することを示し、生命の構成要素が自然発生的に生成し得ること
を明らかにしました。また、アミノ酸やウラシルといった生命の基本構成要素は小惑星リ
ュウグウの試料中に見つかっており、生命の構成要素は宇宙全体に広く存在していると考
えられています。さらに、実験系における「RNA ワールド」の研究により、自己複製可
能な RNA システムが形成される可能性が示唆されています。 
 
生命起源の地：生命の起源については、「温泉説」「海底熱水噴出孔説」「干潟説」「宇
宙到着説（パンスペルミア説）」など、様々な説があり、明確な結論は出ていません。し
かし、これらの環境は宇宙全体に広く存在しているため、生命が誕生する機会は数多く存
在すると考えられています。 
3. フェルミのパラドックス [6][7][8][9][10][11] 
生命が普遍的に存在するならば、技術的に高度な文明も数多く存在するはずですが、なぜ
その証拠が見つかっていないのかというパラドックスが指摘されています。この問いは、
生命や知的生命の普遍性に反する議論としてしばしば提起され、「グレート・フィルター
仮説」（知的生命が宇宙に進出する前にそれを一掃する障壁が存在する）や「動物園仮
説」（高度な文明は私たちを観察していても干渉しない）など、いくつかの可能な答えが
提案されています。 
4. 多世界解釈 
エヴェレットによって提唱された多世界解釈があります。この多世界解釈が正しいとすれ
ば、現実世界は多くの世界に分裂し、いわゆる分岐宇宙（並行宇宙）が存在することにな
ります。つまり、この多世界への分岐は、宇宙が始まって以来、あらゆる可能性が考えら
れる限り、常に起こっていたのです。 
つまり、私たちが今いる宇宙もその一つに過ぎず、すべての並行宇宙を考慮すれば、そこ
に生命が誕生する機会は極めて多く、ほぼ無限と言ってもいいでしょう。 
５．精緻に調整された宇宙 



宇宙における生命の起源は、特定の基本的な無次元物理定数の値に極めて敏感であり、観
測された値は、これらの定数が極めて精緻に調整されている可能性を示唆している。しか
し、分岐宇宙が存在するとすれば、このような物理定数を持つ宇宙は、分岐の結果に含ま
れると考えられる。言い換えれば、多様な物理定数を持つ多くの宇宙が存在するが、地球
は生命の出現を可能にする物理定数を持つ分岐宇宙の中に存在している。さらに、地球上
では多様な生化学反応が繰り返され、それぞれの化学反応に対応する多くの分岐宇宙が生
み出され、これらの宇宙の一部では、確率的には稀ではあるものの、生命が発生してい
る。言い換えれば、人類の誕生は地球上で生命が発生・進化した結果であり、「宇宙は人
間にとって適しているからこそ、人間は宇宙を観察できないのだ」という人間原理は前提
とすべきではない。 
６．地球における生命の誕生に要した時間 
フレッド・ホイル博士の計算が正しく、生命に必要な酵素がすべて存在する確率が 10 の
4 万乗分の 1 だとしても、我々の宇宙を含めた分岐宇宙の数はほぼ無限である。例えば、
「シュレーディンガーの猫」の実験で仮定されている原子の放射性崩壊の時間は不確定で
あるため、分岐宇宙は毎回生成され、結果として無数の宇宙が分岐する。様々な酵素分子
の生成もまた、海中で起こる化学反応の数と同じくらい多くの分岐宇宙の生成を伴う。し
たがって、ほぼ無限の数の分岐宇宙の中には、生命の誕生に必要な酵素がすべて存在する
ケースが当然存在する。したがって、ある分岐宇宙で生命が誕生し、最終的に 5 億年以内
に出現することは避けられない。つまり、我々はこれらの稀な分岐宇宙の一つに存在し、
他の分岐宇宙には生命が存在しないのである。 
７. 分岐宇宙の存在を証明するための実験的方法 
分岐宇宙の存在は生命の出現を説明できるかもしれないが、実験的検証がなければ、この
概念は仮説にとどまり、経験的証明が必要となる。 
非局所的な長距離相互作用（量子もつれ）の存在は、ホイーラーの遅延選択実験やアラ
ン・アスペクトによるベル不等式の破れ [12][13]、そしてその他多くの研究 [14]-[17] に
よって証明されている。この現象を利用することで、高周波光信号を低周波光信号に変換
する装置（ダウンコンバーター）（例えばホウ酸バリウム、半反射鏡を実現する非線形結
晶、あるいは光パラメトリック振動（一方の光子の挙動が遠距離にあるもう一方の光子に
影響を与える）を用いて光子対を生成することができる。[1]では、この量子もつれ状態
にある光子を用いた実験を行っている。 
８. 実験の概要 
実験 1 



 
Fig.1. ハーフミラーとダウンコンバータを通過する光子の経路が不確定な場合の干渉縞生
成の概略図。 
 
光子はビームスプリッタを通過して左または右の経路のいずれかに沿って進み、ダウンコ
ンバータで 2 つの光子に分割されますが、経路が決定されていないため、干渉縞がそれぞ
れスクリーン A と B に表示されます。 
 
実験 2 

 
Fig.2. ダウンコンバータを通過する光子の経路が決まると干渉縞が消える様子を示す図 
 
光子はハーフミラーを使用して 2 つの経路のうちの 1 つに沿って進み、ダウンコンバータ
ーで 2 つの光子になります。これらの光子の 1 つが粒子検出器の 1 つによって観察され
るため、経路が決定され、画面上に干渉パターンは表示されません。 
実験 3 



 
Fig.3.  A での干渉縞の観察がスクリーン B の除去に依存する様子を示す概略図。 
 
光子はハーフミラーを通過し、左または右の経路のいずれかに沿って進み、ダウンコンバ
ータで 2 つの光子になります。スクリーン A で干渉パターンが観測されると、光子の経
路が未決定であるため、スクリーン B にも干渉パターンが現れます。しかし、スクリー
ン A で干渉パターンを観測した直後にスクリーン B を取り除くと、経路が未決定の光子
はどちらの粒子検出器でも観測されません。 
 
a) この場合、実際に A で干渉を検出し、B の干渉検出器を取り除くと、B の光子は粒子
として観測され、光子対について異なる結果が得られ、図 2 の実験と矛盾します。 
 
b) また、A で干渉が検出されず、B の干渉検出器も取り除かない場合は、他の干渉検出
器では干渉が発生しません。これは図 1 の実験と矛盾します。したがって、干渉検出器除
去装置を単に設置するだけでは、どちらの場合も矛盾する結果しか得られません。 
 
c) しかし、静止衛星に鏡が設置されている場合、環境中に装置が存在することによる振
動や空気の乱れの影響で、粒子が粒子検出器に到達しない可能性があります。そこで、予
備実験として A で干渉縞を検出できたとしても、B で干渉縞除去操作を行わずに複数回
の実験を行い、B で干渉縞が観測される確率を求めます。この確率と、本実験における B
での干渉検出器除去操作後の粒子検出確率を比較することで、実験の妥当性を確認するこ
とができます。 
９ 期待される結果 
実験に矛盾がなければ、図 3 に示す実験の結果は、干渉検出器 B が機器の故障により取
り外されなかったか、その他の理由で実験が実施されなかったことと想定される。 



 
すなわち、干渉検出器 B を取り外さない実験では干渉縞が観測されるのに対し、干渉検
出器 B を取り外そうとした実験では、光子の進路に設置された粒子検出器において粒子
を検出する確率が、環境に起因する未知の理由により、突然ゼロになることが観測されて
いる。 
 
これは、機器が正常に動作していることを確認した後、何度繰り返しても同じ結果にな
る。 
 
実験(1)と(2)が確認でき、さらに実験(3)が期待通りの結果が得られた場合、多くの試み
が失敗した原因は、確率的にほぼ不可能なマクロの世界における様々な現象が関与してい
る可能性が高く、我々の知る限り、このような異常現象は理由なく発生するものではな
い。干渉検出器を取り除こうとする試みは、何らかの事象を引き起こし、奇妙な観測結果
をもたらすはずです。例えば、トラックの振動や突然の停電などです。これらの事象は各
実験で発生すると考えられています。つまり、各宇宙には観測者が存在する複数の分岐が
あり、実験者はこれらの分岐した宇宙が存在するという奇妙な事実を統計的に証明できる
のです。 
１０. Conclusion 
もしこの実験によって分岐宇宙の存在が証明されれば[17]、たとえフレッド・ホイル博士
の計算が正しいとしても、無数の分岐宇宙の中には、生命の進化に必要なすべての酵素が
生成された惑星を含む宇宙が少なくとも一つは存在する。つまり、我々はたまたま地球上
の生命が誕生した分岐宇宙に住んでいるということになる[18]。従来の仮説とは異なり、
この生命誕生のシナリオは科学的に妥当性があり、生命の誕生が必然であることは明らか
である。さらに、生命がこのシナリオでのみ存在するのであれば、フェルミのパラドック
スへの答えも明らかになる。つまり、他の惑星では生命は誕生しておらず、我々が技術的
に進歩した生命に遭遇しないのも当然である。 
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3) 分岐宇宙生成装置の提案 
Proposal for a Device to Generate Branching Universe 
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Abstract 

文献[1]によれば、量子もつれ現象を用いた実験により、現実世界は波動関数で記述さ
れるのではなく、複数の世界に分裂する分岐宇宙であることが示されています。この
実験手法を改良し、サイコロのような乱数発生器を組み込み、出た目に基づいてスリ
ット除去の有無を決定する機構を組み込むことで、この実験装置は分岐宇宙の存在を
証明するだけでなく、サイコロの特定の目が出現し続ける新たな分岐宇宙を生成する
装置としても機能することが実証されました。さらに、このような物理的装置と人間
の意識との間に相互作用が生じる可能性が示唆され、1998 年に開始されたグローバル
意識プロジェクトへと繋がりました。本稿では、超心理学実験との関連性についても
考察します。 

 
Keywords：多世界解釈、非局所的長距離相互作用（量子もつれ）、ベルの不等式、二重

スリット実験、乱数発生器 
 
1. Introduction 

量子力学においては、アラン・アスペクトをはじめとする多くの研究によって、非局
所的な長距離相互作用の存在が実証されています。「量子もつれ」と呼ばれるこの現
象は、2 つの量子系が不可分な状態にある場合に発生し、一方の量子が特定の状態を
とると、その情報がもう一方の量子に瞬時に伝達され、それによってその状態が決定
されます。この現象は、量子コンピュータや暗号通信の技術開発に利用されていま
す。また、分岐宇宙の存在などの考察も進められており、[1]ではコペンハーゲン解釈
ではなく多世界解釈が正しいことが示唆されています。 

2, 乱数ジェネレータ[2] 
乱数は、特定の規則やパターンを持たずにランダムに生成される値です。そのため、
乱数生成器に大きな偏りが生じるには、何らかの原因があると考えられます。その原
因の一つとして人間の意識が考えられており、グローバル・コンシャスネス・プロジ
ェクト[3]は、この可能性を科学的に検証した研究です。 

３．グローバル意識プロジェクト 
ネバダ州で開催された「バーニングマン」というイベントに乱数発生器を持ち込ん
だ研究では、イベントのクライマックスで「ザ・マン」として知られる巨大な像が
燃やされた際に、乱数に大きな偏りが見られました。さらに、オリンピックや新年
といった世界的なイベントは、しばしば乱数に偏りをもたらすことが報告されてい
ます。特に、2001 年 9 月 11 日の同時多発テロ当日には、極端な変動が観測されま
した。 
第一に、すべての乱数発生器の変動の相関は、年間を通してその日に最も高かっ
た。 



第二に、累積変動はテロ発生時から極めてプラスに振れ、その後マイナスに転落し
た。この変動は標準偏差の 6.5 倍にも達した。 
第三に、移動平均のピークはテロ発生時付近で観測され、その発生確率は 1000 万分
の 1 であった。 
これらの結果は 6 人の統計学者によって独立して分析され、一貫した結論に達しま
した。 

4. 量子もつれの証拠の歴史 
ホイーラーの遅延選択実験やアラン・アスペクトのベル不等式の破れの実験[4][5]と
いった現象、そしてその他多くの研究[6][7][8][9]によって、非局所的な長距離相互
作用の存在が実証されています。この現象は、例えば、ビームスプリッターや光パ
ラメトリック発振器などの非線形結晶を通して高周波光信号を低周波光信号に変換
する装置（ダウンコンバーター）を用いて光子対を生成する際に、一方の光子の挙
動が遠く離れたもう一方の光子に影響を与えることを示唆しています。ちなみに、
アラン・アスペクトはこの研究でノーベル賞を受賞しました。 

5. コペンハーゲン解釈と多世界解釈の特徴 
1) コペンハーゲン解釈 
量子状態は確率的にしか決定できず、粒子の状態は「波動関数」によって記述さ
れ、観測されるまでは確率的にのみ存在します。つまり、観測前は電子は「複数の
可能性」を持っていますが、観測の瞬間に一つの結果に収束します。したがって、
観測されるまでは「存在する」とは言えません。 
2) 多世界解釈 
波動関数は観測によって収束しません。観測が行われるとき、ただ一つの可能性が
選ばれるのではなく、「すべての可能性が並行して存在し続けている」のです。観
測が行われるたびに、宇宙は分岐します。量子力学は決定論的に発展します。確率
によって決定されるのではなく、すべての可能性が実際に起こり、別々の世界に分
岐します。 

6. ベルの不等式 
2 つの異なる場所 A と B で測定が行われます。測定結果は+1 または-1 の 2 つの値
のみとなります。A と B の測定装置はそれぞれ 2 つの異なる設定を持ち、各測定に
おいて設定がランダムに切り替えられ、対応する物理量が測定されます。A での測
定では物理量 A0 または A1 のいずれかが測定され、B での測定では物理量 B0 また
は B1 のいずれかが測定され、どちらの測定結果も+1 または-1 となります。局所実
在論では、以下の式が成り立ちます。 
|S|≦2 
S=(A0B0)+(A0B1)+(A1B0)-(A1B1) 
しかし、実験では S が 2 を超えることが観測されており、この不等式が破れている
ことが確認されています。このベルの不等式の破れに関する多くの研究が発表され



ています[10][11][12][13][14][15]。 
7. 量子もつれ 

量子もつれは、ベル不等式の破れによって証明された現象であり、2 つの量子系が分
離できない状態です。一方の量子が特定の状態をとると、その情報は瞬時にもう一
方の量子に伝達され、その状態が決定されます。この量子もつれは、量子もつれ状
態にある限り、粒子が空間的にどれだけ離れていても相関関係を持ち続けます。
[16][17] 
このような量子もつれ状態にある粒子を用いた新しい技術開発が進められていま
す。 

(1) 量子コンピュータ[18] 
量子もつれの存在が明らかになり、量子通信や量子センシングなど、様々な量子技
術が世界中で研究されており、特に量子コンピュータが注目されています。量子コ
ンピュータがデジタルコンピュータに比べて高速に計算を実行できるのも、量子重
ね合わせや量子もつれといった量子の振る舞いを利用するためです。 

(2) 量子もつれに基づく暗号通信 [19] 
量子コンピュータに加え、通信にも利用されている。もつれ合った光子は、どれだ
け離れていても、そのうちの 1 つを測定することでその状態を瞬時に決定すること
ができる。この性質を古典通信と組み合わせることで、量子状態を転送する「量子
テレポーテーション」を実現し、量子通信への応用が可能になる。理論的には、量
子通信は距離に関係なく可能であり、従来の通信のように傍受や盗聴の心配がない
ため、安全な通信が可能となる。 

(3) 参考論文 [1] は、量子もつれの現象がこのミクロな世界だけでなく、マクロな世
界、特に宇宙全体がマルチバースであるかどうかを理解するために利用できること
を示している。本提案論文は、量子もつれを利用してマルチバースの存在を知るこ
とができるだけでなく、マクロな世界で実験者が所望の分岐宇宙を生成できる装置
を作成するための実験も可能であることを実証することを目的としている。 

8. 量子干渉縞 
電子線などの量子実体を用いて二重スリット実験を行うと、スクリーン上に干渉縞が

現れる。この干渉縞は粒子の波動性を示すものであり、電子を 1 つずつ放出しても
同じ結果が得られる。しかし、観測によって粒子の軌道を特定できれば、この干渉
縞は消えることが証明されている[20][21]。 

ヤングの実験によれば、整数 m に対して位置 xm に明るい縞が生じる条件は以下の通
りである：(d/L) · xm = mλ (m = 0, ±1, ±2, …) ここで、d は光源間の距離、L は
ダウンコンバータとスクリーン間の距離、λ は光の波長である。 

９．実験方法 
量子もつれ状態にある 2 つの光子を生成することが可能であり[22]、これらの光子を

用いて以下のような実験を行うことができる。 



実験 1 
図(1)に示すように、光源を弱めて光子が 1 つずつ放出されると、各光子は左上の実線

に沿った経路、または半透明鏡で反射されて右下の点線に沿った経路のいずれかを
取る。光子は確率的にこれらの経路のいずれかを取るが、どちらの経路を取るかは
不確定である。そこで、光子はニオブ酸リチウム(LiNbO3)などの非線形光学結晶を
用いたダウンコンバータ[23](1), (2)を通過し、光パラメトリック過程と呼ばれる過
程を経て、周波数が半分の 2 つの量子もつれ光子に分割され、それぞれの干渉検出
器に入る。光子の経路が不確定であるため、干渉が発生する。この干渉は、ダウン
コンバータから各干渉検出器までの距離が異なっていても、光子対の非局所的な長
距離相互作用（量子もつれ）により、両方の検出器で発生する可能性がある。した
がって、光子の集合であるレーザーパルスを光源として使用すると、各干渉検出器
で干渉縞を観察できます。 

 
Fig.1 ハーフミラーとダウンコンバータを通過する光子の経路が不確定な場合の干渉縞

生成の概略図。 
実験 2 
次に、図(2)に示すように、干渉検出器の 1 つを取り外し、粒子検出器に置き換える

と、ビームスプリッタを通過した光子は、(1)または(2)のいずれかの粒子検出器で
検出されます。つまり、経路が決まっているため、干渉検出器には片側からの光子
しか入射せず、レーザー光を照射しても干渉縞は消えます。この干渉縞の消失は、
非局所的な長距離相互作用（量子もつれ）によって生じており、粒子検出器が干渉
検出器よりも遠くに配置されていても、干渉縞は消えます。 



 
Fig.2 ダウンコンバータを通過する光子の経路が決まると干渉縞が消える様子を示す

図。 
 
実験 3 
さらに、図(3)に示すように、両方の干渉検出器で干渉が発生するように光子の進路を

設定した後、検出器 A で干渉縞が観測された場合、装置は直ちに検出器 B を取り外
し、粒子検出器で光子を検出できるように設定されています。干渉検出器では、取
り外し中に振動が発生しないように、液晶光変調フィルムを使用します。このフィ
ルムは、通電されていない状態では不透明なスクリーンとして機能し、表面に干渉
縞を生成します。しかし、通電するとフィルムは透明になり、光子は透過して、背
後にある粒子検出器で光子として検出されます。検出器 A には、スクリーン上に干
渉縞が発生しているかどうかを自動的に検知・判定するカメラが設置されており、
これらの干渉縞は実験 1 および予備実験 3 で生成されたものと同じであるため、判
定は容易です。このカメラは液晶光変調フィルムの電源システムに接続されている
ため、干渉縞が検出されると、フィルムは直ちに通電され透明になります。しか
し、通電後、フィルムが透明になるまでに 0.1 秒かかるため、光子が鏡の間の反射
によって検出器 B に到達する時間は、この時間を超える必要があります。そのた
め、高度 3,600km の静止軌道上の衛星に遠方の鏡を設置することが検討されていま
す。 



 
Fig.3  A での干渉縞の観察がスクリーン B の除去に依存する様子を示す概略図 
 
10. 従来装置から期待される結果 
a) この場合、実際に A で干渉が検出され、B の干渉検出器が移動されると、B からの

光子は粒子として観測され、量子もつれ状態にある光子対について異なる結果が得
られ、図(2)に示した実験と矛盾します。 

b) さらに、A で干渉が検出されず、B の干渉検出器も移動しない場合、もう一方の干
渉検出器では干渉が発生しないため、図(1)に示した実験と矛盾します。 

c) しかし、鏡が静止衛星に設置されている場合、環境からの振動や空気の揺らぎの影
響により、粒子が粒子検出器に到達しない状況が発生する可能性があります。そこ
で予備実験として、A で干渉縞が検出された場合でも、B で干渉検出器を取り外さ
ずに実験を複数回行い、B で干渉縞が観測される確率を求める。この確率を、今回
の実験で B で干渉検出器を取り外した後の粒子検出確率と比較することで、実験の
正しさを検証することができる。 

したがって、液晶調光フィルムを用いた干渉検出器取り外し装置を単に設置するだけ
では、矛盾した結果しか得られない。実験に矛盾がなければ、図(3)に示す実験結果
は、干渉検出器 B が装置の故障により取り外されていないか、その他の理由で実験
が行われていないかのいずれかであると予想される。つまり、干渉検出器 B を取り
外さない実験では干渉縞が観測されるが、干渉検出器を取り外そうとする実験で
は、光子の進路上に配置されたどちらの粒子検出器でも、未知の環境要因により粒
子を検出する確率が突然ゼロになる現象が観測されることになる。複数回の実験を
試みたが、いずれも検出結果が得られなかったとすれば、その原因中には、マクロ
の世界では統計的にあり得ない多様な現象が含まれており、このような異常現象は
理由なくしては発生し得ない。つまり干渉検出器を取り除こうとしたことで、何ら



かの事象が発生し、異常な観測結果につながったに違いない。その事象とは、例え
ば、トラックの交通による振動、突然の停電、地震、大気擾乱、衛星への隕石の衝
突などが考えられ、これらの事象は実験のたびに発生していると考えられる。 
提案された装置では、乱数発生器またはサイコロとサイコロの面を観察するための
カメラが別途設置されており、サイコロの面が 1 以外の数字を示しているときはエ
レクトロクロミックフィルムが透明になる。したがって、サイコロの面が 1 を示し
ているときは電力が供給されず、フィルムは不透明のままで、表面に干渉縞が観察
される。 

11. 提案装置による期待される結果 
提案装置では、乱数発生器（サイコロ）とサイコロ面の観測カメラが追加で設置さ
れる。この乱数発生器（サイコロ観測）は、サイコロが 1 以外の目を示した場合に
液晶光変調フィルムが透明になるように設定されている。したがって、サイコロが
1 を示した場合は通電されず、フィルムは不透明のままで、表面に干渉縞が観測さ
れる。 
この場合、実験 1 と同様に、スクリーン B に干渉縞が発生し、矛盾する結果は生じ
ない。乱数発生器（サイコロ）が 1 以外の目を示した場合、スクリーンは透明にな
り、光子は透過し、粒子検出器によって光子が検出されるはずである。しかし、こ
れは実験 2 と矛盾する結果となるため、この乱数発生器（サイコロ）には 1 以外の
目は現れない。 
つまり、この装置では、乱数発生器（サイコロ）の特定の数字は限られているもの
の、この数字が発生する確率は、乱数発生器を用いない実験で稀に発生する事象の
確率よりもはるかに高い値に設定できる。したがって、この数字が発生したために
実験が実施されることはなく、矛盾が生じないことが期待される。 

12. 結論 
参考文献[1]の実験は、コペンハーゲン解釈ではなく多世界解釈が正しいこと、そし
て分岐宇宙が実際に存在することを確認し、証明している。 
さらに、参考文献[1]の装置を本提案実験装置のように改良し、サイコロなどの乱数
発生器を備えた干渉検出器除去装置を用いて実験を行うことで、サイコロに 1 のみ
が出現する分岐宇宙を生成できる可能性がある。これは、サイコロが 1 を示す確率
が、ここで例示した突然の停電や大気擾乱などの事象の発生率よりもはるかに高い
と考えられるためである。 

13. 考察 
このような物理的手法による分岐宇宙の生成が可能であることが証明されれば、人
間の意識が物質に干渉できることを示唆するグローバル・コンシャスネス・プロジ
ェクトの観測結果、特に乱数発生器を通して観測されるランダム性のパターンを説
明できるかもしれない。言い換えれば、祭りなどのイベント中に乱数発生器で観測
されるランダム性のパターンは、この実験におけるサイコロを用いた実験と同様



に、ランダム性に偏りをもたらす分岐宇宙の生成によるものである可能性がある。
人間の意識が物質に干渉するメカニズムは、論文「ミエリン鞘における量子もつれ
二光子の生成」[23]に示されているように、神経組織における量子もつれの生成と
利用を実証するシミュレーション結果によって明らかにされている。つまり、この
実験を行っている物理学者が望む世界を選択できるという事実は、脳内の量子もつ
れ現象が情報伝達に寄与しているだけでなく、この実験で効果を引き起こしている
のと同じメカニズムが脳の神経組織にも存在すると仮定すると、多くのイベント参
加者の神経機能が、体験したい宇宙を無意識に選択している可能性があることを示
唆しています。 
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  Abstract 
   

現在、大規模な装置はプラズマ加熱に不可欠です。本研究では、高電流電子ビーム応
用の理論的調査に基づいて、プラズマを加熱するための新しい方法を提案します。こ
の方法が成功すれば、従来の方法に比べて、はるかに簡単かつ安価に核融合エネルギ
ーを生み出すことができます。この研究では、重い質量の陽イオン層を形成する粒子
のラザフォード散乱を利用して、陽極（正の電位）と電場の間にプラズマ粒子を閉じ
込めることによって、超高温プラズマを生成する理論的可能性を検討しました。この
水素陽イオン層を形成するためには、水素ガスを閉じた容器に封入し、内部表面に絶
縁体薄膜を施した負の電極に適用します。次に、高電流電子を照射することによって
容器内のガスをイオン化します。 

キーワード：ラザフォード散乱、ブラッグピーク、ポテンシャル解析、X 線スペクトル
解析、高電流電子ビーム 

1. はじめに 
ジュール加熱、高周波加熱、電子ビーム入射加熱 [1]-[4] は、一般的に用いられるプ
ラズマ加熱法である。しかし、これらの方法に用いられる装置は大型で高価である。
さらに、プラズマ閉じ込めに必要な磁場制御や均一な爆縮の実現など、いくつかの欠
点があり、核融合発電を困難にしている。そこで本研究では、新たなプラズマ加熱法
を提案する。従来の相対論的電子ビームを用いたプラズマ加熱とは異なり、提案法は
磁場閉じ込めや爆縮を必要とせず、多数の陽子ビームを生成できる先進的な方法であ
る。大電流照射された電子ビームは、容器壁の負電位によって反射され、容器内を移
動する。その後、水素ガスへの電子ビーム照射によって生成された陽子は、クーロン
衝突による後方散乱（ラザフォード散乱）によって、電界下で重イオン層として容器
内に閉じ込められる。最後に、容器内のプラズマに高速電子を連続的に照射すること
で、このプラズマを高温まで加熱することができます。さらに、高温プラズマの温度
は連続 X 線分光分析によって測定（推定）できます。さらに、装置は小型で動作電力
も少ないため、現象の有無を実験的に確認することが容易です。 

2. 装置概要 
 

2.1. 実験装置の動作概要と実験の必要性 
 
容器の外側から電子ビームを照射し、発生した陽子を容器壁の負電荷に引き寄せて絶
縁体に衝突させ、フッ素樹脂を酸化します。さらに、これらのプラズマ粒子は電子ビ
ーム照射によって加熱されます。この方法の実現可能性は実証実験によって確認でき
ます。 



 
電子ビームと容器壁の相互作用、プラズマの挙動、重陽イオン層の安定性をコンピュ
ータで同時にシミュレーションすることは困難です。たとえ可能であったとしても、
実機で期待通りに動作することを証明するためには、実証実験を行う必要がありま
す。 

2.2. 重陽イオン層の形成実験 
 
まず、負電荷を帯びた密閉金属容器の内部を絶縁体フィルムで覆います。次に、容器
中央に陽極管を設置し、容器内に水素ガス（または重水素ガス）を充填します。その
後、容器の外部から電子ビームを磁気レンズと入射管を通して照射し、水素ガスの電
離によってプラズマを生成します。 
水素ガスの連続供給と電子照射により、電子速度に依存した絶縁膜中の特定の深さで
陽子のエネルギーが解放される現象（ブラッグピーク）を利用して、陽子の衝突によ
る電離により質量の大きい正イオン層が形成されます。一定時間水素ガスの供給と電
離を継続することで、必要な厚さの質量の大きい正イオン層を生成できます。電子ビ
ームは入射管中央の正電位部で加速後減速し、速度を打ち消します。また、容器壁近
傍の負電位によっても減速されますが、等電位線に垂直な方向に電気力が働くため、
負電位によって停止することなく容器開口部を通過できます。通過後は逆の加速力と
して作用するため、速度も打ち消されます。その結果、チャンバー内に入射した電子
ビームはチャンバー壁の負電位によって跳ね返り続けます。余分な電子はチャンバー
中央の陽極管から排出されます。さらに、入射管中央の正電位を下げることで、余剰
の陽子をチャンバー外に排出することができます。 

2.3. プラズマ加熱実験 
 
少量の水素ガスを供給し、照射電子ビームの速度を、大きく重い正イオン層の形成時
よりも速くすることで、生成された陽子の速度を増加させます。これらの陽子は重い
正イオン層を貫通できないため、ラザフォード散乱によってチャンバー内で反跳しま
す。この反跳過程では、陽子は軽いためほとんどエネルギーを失いません。したがっ
て、高速電子の照射を継続することで、チャンバー内に戻ってきた高速陽子を含むプ
ラズマを必要な高温まで加熱することができます。高電流電子ビームを連続的に照射
することで、全ての水素ガスを陽子に電離させることができる。照射された電子が容
器内に過剰に蓄積されると、電子は自然に陽極に引き寄せられ、容器外部に接続され
た陽極から放出される。 

1.4. プラズマ加熱装置の概略
構造 

図 1 は、提案するプラズマ加熱装置の概略図を示す。中空導体（1）は密閉された
容器であり、円筒状の内面を有する。この導体は負に帯電可能であり、内面およ



び外面は絶縁膜で覆われている。管状の陽極（2）は絶縁体によって（1）内に支
持されている。電子注入管（3）は負に帯電可能であり、内面は絶縁膜で覆われて
いる。この管は（1）の内面の接線方向に延長されている。管の一端は電子の入口
であり、他端は（1）の内部に接続されている。注入管の直径は電子ビームの電流
値によって決定される。水素ガスはタンク（4）から供給管（41）および（2）を
介して（1）内に供給される。真空容器（5）は必要な真空を維持するために真空
ポンプ（51）に接続され、その内部は注入管（3）の一端に接続されている。電子
銃（6）は、入口から電子ビームを（5）の内部を通して（1）内に入射する。電子
ビームは（1）の負に帯電した内壁で反射される。反射された電子は、（4）から
（1）内に供給されたガスをプラズマ化する。（1）を覆う冷却装置（7）には水路
が設けられている。水流は熱交換器内を循環するため、水圧を制御することがで
きる。電子銃としては、真空加熱銃などの市販の電子銃を使用することができ
る。 
 
提案装置は、真空チャンバーから放出される X 線を観測するための X 線分光計
と、タンクから供給管に供給されるガスの流量を制御するためのガス流量調整器
を備えている。 

 
Figure 1. プラズマ加熱装置の 3 次元図 

3. 絶縁膜における大規模かつ重い正イオン層の形成における物理 
 
水素ガスは密閉容器に導入され、電子ビームの照射を受けるとプラズマ化し、容
器外へ脱出しようとします。しかし、密閉容器内部は中央に配置された陽極によ
って負に帯電しており、陰極に相当する内面は、入射管の微小な部分を含め、絶
縁膜（強誘電体）で覆われています。そのため、プラズマ化されたガス中の陽子



などの軽い正イオンは陰極に引き寄せられ、絶縁膜内部へ侵入します。しかし、
これらのイオンは速度に応じた飛行距離で停止し、エネルギーを放出してブラッ
グピークを生じます。こうして、絶縁基板はブラッグピーク付近で強く電離し、
二次電子が放出されます。 
 
したがって、供給ガス量が十分であれば、低電圧での電子ビーム照射によって絶
縁膜の浅い領域に正イオン層を生成できる。これは、密閉容器の負電界によって
二次電子が絶縁膜から脱出し、正イオンが絶縁膜に引き寄せられて表面付近に留
まることを示唆している。生成された正イオン層は電界に対する遮蔽効果を発揮
する。しかし、密閉容器の壁に高電圧の負電界を印加することで、電子ビームが
絶縁膜に到達できず、絶縁膜の加熱を防ぐことができる。さらに、水素ガスのプ
ラズマ化によって生成された陽子などの軽正イオンが絶縁膜に侵入するため、密
閉容器内には電子のみが残留する。余剰電子は最終的に陽極に吸収され、装置外
に排出される。 
 
先行研究[5][6]では、陽子線照射によってフッ素樹脂に正電荷が蓄積され、この
蓄積現象が相当長時間持続することが報告されている。したがって、チャンバー
内の水素ガスの電離によって発生した陽子が密閉チャンバー壁の負電位に引き寄
せられ、フッ素樹脂に衝突すると、重い正イオン層が形成されることは間違いな
い。 

3.1 陽子線の飛程 
ブラッグ・クリーマン則に基づき、空気中における α 線の飛程は次式で表されま
す。 
R=0.318E3/2 
ここで、R は飛程（cm）、E は α 線のエネルギー（MeV）を表します。固体の
場合、飛程 R は次式で表されます。 
R=ρ0/ρ(A/A0)1/2×R0 
 
ここで、ρ0 と ρ は物質の密度、A0 と A は物質の質量数、R0 と R はそれぞれ
空気と固体の飛程を表します。式（2）から、フッ素樹脂中における α 線の飛程
を求めることができます。 
 
さらに、α 線は 4 つの原子核から構成されるため、原子核 1 個あたりのエネルギ
ーは全エネルギーの 4 分の 1 です。したがって、同じエネルギーの α 線と陽子線
を比較すると、陽子線の飛程は α 線の 4 倍長いことがわかります。例えば、
1keV の陽子線を密度 2.14 g/cm3 のフッ素樹脂に照射した場合、飛程は約 0.6 nm
となります。 



 
フッ素樹脂の密度は電離度が増加するほど低下するため、密度が低い場合、飛程
はさらに長くなります。 
 
スタッファーリングは、Ar などの大きく重い粒子がターゲット表面に衝突すると
発生しますが、陽子などの小さく軽い粒子の衝突では発生せず、ターゲットを貫
通します。 

4. 電気力によるプラズマの閉じ込めが可能であることの検証（電位・電界解析） 
4.1. 電位解析結果 

 
図 2 はプラズマ加熱装置の断面図を示し、図 3 と図 4 はプラズマ加熱装置の模式
図を示しています。さらに、図 3 と図 4 は電位解析から得られた結果の例を示し
ており、2.1 節で述べたように、重陽イオン層の形成過程において、電子ビームが
負に帯電した円筒状の密閉容器の内壁で反跳することを示しています。 

 
Figure 2. 提案されたプラズマ加熱装置の断面 



.  
Figure 3. 電位解析の断面図 
 
 

 
Figure 4. 電位解析の縦断面。 
 



電子ビームは、入射管を通ってチャンバー内壁（図 3 の断面図）に接線方向から
入射し、壁の負電位によって反射される。 
 
図 3 および図 4 は、1keV 電子ビームが壁に衝突するのを防ぐため、密閉型チャン
バーの壁全体が負に帯電していることを示す。さらに、電子ビーム入射管の入口
には電位が発生していないため、電子ビームは入射管中央の正電位領域で加速さ
れるが、管通過後に減速されるため、電子ビーム速度は低下する。電子ビームは
密閉チャンバーとの接続部で減速されるが、等電位線はビーム入射方向に対して
約 45°の角度をなしているため、等電位線に対して垂直に働く。そのため、電子
ビームは密閉チャンバーの電位に遮られることなくチャンバー内に入射すること
ができる。この部分を通過すると、負電位は逆に加速力として作用する。 
 
電位解析に用いる電子ビームの電流値および加速電圧は、それぞれ 500 mA およ
び 1 keV と仮定する。また、照射は長時間連続的に行われるものと仮定する。重
陽イオン生成過程においては、半径 2 cm、長さ 5 cm（容積：62.8 cm³）の密閉型
チャンバーに-1100 V を印加する。すなわち、陽極電位は 1000 V と仮定する。 
 
炭素原子およびフッ素原子の第一イオン化電位は、それぞれ 1086.5 kJ/mol およ
び 1681.0 kJ/mol である。水素ガスのイオン化エネルギーは 2842 kJ/mol（1312 
kJ × 2 + 218 kJ（基底状態原子化））である。 
 
前述のデータから、水素ガスを段階的に供給した場合でも、500W の電子ビーム
照射で総量 1 気圧に相当する水素ガスをイオン化するには 16 秒かかることがわか
ります。さらに、500W の電子ビーム照射ですべての水素プラズマを 1keV まで加
熱するには 18 分かかります。さらに長い時間が必要になりますが、十分に長い照
射時間があればフッ素樹脂へのイオン化層の形成は可能です。 
 
クーロン衝突計算の結果、重陽イオン層の形成には 6740 層以上が必要であるこ
とが示されました。しかし、フッ素樹脂の C–F 結合長は 1.3Å と短いため、重陽
イオン層の形成に必要な膜厚は約 1μm です。 
 
本論文で想定する陽子ビームの飛程は 6Å と短いため、フッ素樹脂の電離により
発生した重い正イオンは、陽子ビームの入射に伴い、絶縁膜表面付近で正イオン
として形成される。さらに、重正イオンと衝突しない位置で入射した陽子ビーム
は、前方ラザフォード散乱により大きな運動エネルギーを失うことなく深部領域
に到達する。この深部領域で停止した重正イオンは、電離エネルギーを放出する
ことでフッ素樹脂を次々に電離し、重正イオンに変換する。これらの過程によ



り、フッ素樹脂の密度が低下するため、飛程は長くなる。さらに、照射する電子
ビームの速度を上昇させることで陽子ビームの速度を 1keV から徐々に上昇させ
ていくことで、飛程を延長することができる。 
 
したがって、約 6740 層が形成されると、ラザフォード後方散乱により陽子ビー
ムはより深い領域に侵入することができなくなります。 
 
提案された装置で生成される重い正イオンは、負に帯電したチャンバーの壁に引
き寄せられ、絶縁膜の表面付近に留まります。 
 

4.2. 電界解析結果 
図 5 は、2.2 節で説明したプラズマ加熱プロセスによって、密閉容器内の水素プ
ラズマがどのようにして必要な高温まで加熱されるかを示す電界解析チャートで
す。密閉容器内に閉じ込められた陽子に 10keV の高速電子ビームを連続的に照射
することで熱平衡が達成されるため、水素プラズマは加熱されます。縦軸と横軸
は、それぞれ陰極と陽極間の電圧と位置を示しています。 

 
Figure 5. 電界解析のチャート 
 
電位解析（図 5）に示すように、10,000V の正電位部を電子注入管に設置し、
10,000V を超える電圧を密閉チャンバーに印加すると仮定します。これらの印加
電位により、密閉チャンバー内の陽子は電子注入管から逃げることはありませ
ん。 

4.3. クーロン衝突 
 



クーロンの法則によれば、2 つの荷電粒子間に働く力は距離の 2 乗に反比例す
る。したがって、絶縁膜中に形成された正イオンに近づく陽子は、近づくにつれ
て強い斥力を受ける。したがって、重陽イオン膜が十分に厚い場合、膜に照射さ
れた陽子イオンは、イオン層の重なりにより、最終的に陽イオンの 1 つによる後
方散乱に対応する角度で衝突し、反跳する。衝突直径 b は、式
b=Ze2/4πε0mⅴ2 から計算される。[7]; 陽子のような 1 価イオンの場合、後方
散乱は b = 72 fm 以下で発生する。正イオン層の数が 6740 の場合、イオン間の距
離を約 46 fm と推定すると、飛行中の陽子の平均衝突直径 b は約 23 fm と計算さ
れます。つまり、陽子は正イオンと衝突して後方散乱されます。したがって、こ
のような重い正イオン層は、クーロン衝突によって陽子を反射する壁とみなすこ
とができます。 

5. 実証実験装置の製作可能性の検討 
 
本装置の製作可能性を調査するため、以下の条件を想定した。チャンバーは密閉
型であり、内面はフッ素樹脂で覆われている。チャンバーの直径と長さはそれぞ
れ 2cm と 4cm である。1/10 万気圧の水素ガスを密閉チャンバー内に封じ込め、
10keV の電子ビーム照射によって加熱する。これらの実験条件から、以下のパラ
メータを算出・推定した。プラズマ加熱過程においては、電子ビームは 50mA、
10keV に設定し、照射は連続的に行うものとした。 

5.1. プラズマ圧力 
 
平均エネルギー1eV の粒子群の温度は、1eV = 3/2 KT の関係に基づき、7740 K
に相当する。したがって、10 keV 粒子の温度は 7.7 × 106 K に相当します。ボイ
ル・シャルルの法則に基づくと、圧力は 7.7 × 106 K ÷ 300 K ÷ 100,000 で約 2.6
気圧となります。チャンバー外の水圧を制御することで、高圧になっても損傷し
ないチャンバーを実現できます。 

5.2. チャンバーの発熱量 
 
ビーム出力は 50 mA × 10 keV ＝ 500 W であるため、ビームエネルギーがすべて
熱に変換されたとしても、1 ca = 4.2 J という関係から、119 ca/s の発熱量となり
ます。したがって、チャンバー外の水流量を 100 cc/s と仮定すると、水温の上昇
はわずか 1.2℃にとどまると予想されます。 
 
衝突によって絶縁膜に伝達された陽子の運動量は、密閉型チャンバーの周囲を流
れる水に熱として伝達され、装置外に排出される。 
 

5.3. 制動放射線による放射損失 



 
制動放射線による放射損失は密度の低下とともに減少するため、ガス体積が水の
体積の 1.8×109 倍になると約 10 W となる。したがって、想定される条件下では
放射損失は無視でき、入力電力はかなり大きくなる[8]。 

5.4. 絶縁膜の性能 
 
フッ素樹脂であるポリテトラフルオロエチレン（PTFE）の絶縁耐力、断熱性、
熱伝導率はそれぞれ 19 kV/mm、260℃、0.23 W/m-K である。したがって、電子
ビームの電流値と電圧値を制御することで、絶縁破壊や熱破壊を起こさずに使用
することができる。 

6. プラズマ温度の測定 
 
密閉型チャンバー内のプラズマ温度が上昇すると、制動放射線によって X 線が発
生し、電子ビーム入射管から放出される。このような電磁放射線はプラズマのエ
ネルギー損失を引き起こす。しかし、チャンバー外部から X 線カメラを用いて X
線スペクトルを観測すると、連続スペクトルの形状からプラズマ温度を測定（推
定）することができる[9]。 

7. 結論 
 
実験の実現可能性を多角的に検討した結果、プラズマを電気力でチャンバー内に
閉じ込め、電子ビーム照射によって加熱する実験は可能と考えられ、本実証実験
によって新しいプラズマ加熱法の成否を確認することができる。この方法は、従
来のプラズマ加熱法よりも大幅に低コストで高温加熱を行うことができる。した
がって、本研究が、本方法の実現可能性を実証する実験を通して、本研究の更な
る発展を目指す研究者に引き継がれることを期待する。さらに、今後の研究によ
って提案法が実験的に検証されることが期待され、本研究は、本研究をさらに発
展させようとする研究者にとって参考となるであろう。 
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５）核融合発電の実現における課題に対処するための新しい方法 
New method for addressing the challenges in realising D-D 
reaction fusion power generation 

要旨 
現在、核融合発電研究は発電に至るまでに様々な課題に直面しています。そこで

我々は、米国特許（特許番号 11800628）を取得した電子ビーム照射による新しいプ
ラズマ加熱装置（プラズマ加熱装置）の改良を目指します。この装置は、水素ガス
を電離させ、陽子との衝突により絶縁膜上に重陽イオン層を生成し、その陽イオン
によるラザフォード散乱を利用してプラズマをチャンバー内に閉じ込めることでプ
ラズマを加熱します。電子ビームを連続的に照射することでプラズマを必要な高温
まで加熱し、D-D 反応核融合反応を可能にします。その後、発生した熱はチャンバ
ー周囲の水流に吸収され、高温高圧の熱水で駆動される蒸気タービンによって発電
が可能になります。そこで、この装置を用いた発電実験を行うことを提案します。
この新しい装置が完成し、実験検証によってその動作が検証されれば、核融合発電
が直面する様々な課題を解決し、将来の核融合発電の実現に大きく貢献することが
期待されます。本稿では、この新しい装置の概要、動作、そして具体的な効果につ
いて紹介し、核融合研究の発展に貢献することを期待します。 

 
キーワード：水素ガスの電離、重水素ガス、絶縁膜、ラザフォード散乱、プラズマ加

熱、D-D 反応核融合、蒸気タービン 
 
はじめに 

核融合発電は究極のエネルギー対策として研究が進められています。しかしなが
ら、未だ解決すべき課題は数多く残されています。例えば、以下の点が挙
げられます。 



(1) プラズマ制御 
(2) トリチウムの取得と管理 
(3) 高温高密度環境の維持 
(4) エネルギー回収効率の向上 
(5) 高安全炉壁 
(6) 核融合単価とコスト 
(7) 発生する中性子線の遮蔽 

これらの課題を解決するため、我々はこれまでにない新しいタイプの核融炉を提案
します。 

2. プラズマ加熱装置の概略構造 
提案するプラズマ加熱装置を図 1（三次元図）および図 2（断面図）に示す。円筒状

の内面が密閉された中空導体（1）は負に帯電しており、その内面は絶縁層で覆われ
ている。管状の陽極（2）は、絶縁材料によって（1）内部に支持されている。電子ビ
ーム入射管（3）は負に帯電しており、その内面は絶縁層で覆われている。 

 
電子銃から照射された電子ビームは、真空チャンバーに開口する管の一端から（1）

に向かって入射する。電子ビームは（1）の負に帯電した内壁で反射される。反射され
た電子は、（1）に供給された水素ガスまたは重水素ガスをプラズマに変換する。余剰
電子は陽極（2）によって（1）から放出される。 

 
このガスは、供給管（41）および（2）を介してタンク（4）から（1）に供給され

る。必要な真空度（10⁻⁷ Pa 以下）を維持するため、真空チャンバー（５）は真空ポ  
ンプ（５１）に接続されている。 

冷却装置（７）内の水圧は 16 気圧に維持され、この水は水被覆（１）を循環させ
る。高圧水は２００℃まで加熱されて蒸気となり、その蒸気でタービンを駆動して
発電する。 
図 1 は、提案するプラズマ加熱装置の概略図である。図 1 および図 2 に示すよう

に、中空導体(1)は密閉された円筒状の内面を有する。この導体は負に帯電可能で
あり、その内外面は絶縁膜で覆われている。管状の陽極(2)は、(1)内に絶縁材料に
よって支持されている。電子注入管(3)は負に帯電可能であり、その内面は絶縁膜
で覆われている。この管は(1)の内面の接線方向に延長されている。管の一端は電
子の入口であり、他端は(1)の内部に接続されている。注入管の直径は、電子ビー
ムの電流値によって決定される。水素ガスは、タンク(4)から供給管(41)および(2)
を介して(1)内に供給される。真空チャンバー（5）は、必要な真空を維持するため
の真空ポンプ（51）に接続され、その内部は注入管（3）の一端に接続されてい
る。電子銃（6）は、入口から電子ビームを（5）の内部を通して（1）内に注入す
る。電子ビームは（1）の負に帯電した内壁で反射される。その後、反射電子は



（4）から（1）内に供給されたガスをプラズマに変換する。（1）を覆う冷却装置
（7）には水路が設けられている。水流は熱交換器内を循環するため、水圧を制御
することができる。電子銃は、真空加熱銃などの市販のものを使用することができ
る。 

 
Figure 1. Three-dimensional view of the plasma heating device. 
 

 
 

 
Figure 2. Cross-section of the proposed plasma heating device. 
 

3. 新システムの動作概要 
水素または重水素ガスを気密容器に封入し、内面に絶縁膜を貼付した金属容器に導



入する。容器の外側から高電流電子を照射することで、ガスをイオン化する[1–
3]。 

電子線は容器壁の負電位で反射され、容器内を移動する。続いて、水素ガスへの電
子線照射によって発生した陽子[4]がフッ素樹脂絶縁膜を透過し、これを酸化する
ことで、浅い部分に正イオン層を形成する[5,6]。 

その結果、陽子と重水素は、電界の影響下にある重イオン層とのクーロン衝突によ
る後方散乱（ラザフォード散乱）によって偏向する[7]。さらに、容器中央の陽極
に向かって反射され、そこで効果的に捕捉される。 

最後に、高速電子をプラズマに連続照射することで、プラズマを高温に加熱するこ
とができ[8]、その温度は X 線スペクトル分析によって推定することができる[9]。 

4. 新システムの効果 
燃料として重水素ガスを用いる場合、重水素ガスは磁気閉じ込めを必要とせず、電
気力のみで閉じ込められるため、プラズマ制御やトリチウムの取得・管理は不要で
ある。さらに、プラズマ温度は高速電子ビームの速度によって、プラズマ密度は容
器内に閉じ込められた重水素ガスの密度によって決定されるため、(3)電子ビーム
の連続照射によって高温・高密度を維持できる。 
図３，電位解析の結果を示しており、装置の容器内で電気的な力を用いてプラズマ
を閉じ込めることの実現可能性を実証しています。 

 
 



 
図４．デバイス容器の縦断面における電位解析結果を示しています。 

 
5. 新方式による発電 

照射する電子ビームの速度を高め、プラズマ温度を核融合に必要な温度に設定する
と、核融合が起こります。しかし、その熱は容器を取り囲み循環する水を温め、蒸
気タービンを作動させて発電します。 

そのため、容器内外のプラズマ圧力と水圧力が同程度に調整され、容器壁が薄くて
も損傷しない(5)ため、安全性の高い炉壁を実現しています。(4)エネルギー回収効
率はタービンとほぼ同等です。 

この装置には複雑な電力・トリチウム生成機構がないため、(6)単価・コストが低く
抑えられます。 

6. D-D 反応核融合 
D-D 反応核融合は現在も研究が進められていますが、従来の設計を改良した新型装
置で実現できれば、発生する中性子線は D-T 反応核融合よりも少ないだけでなく、
構造が水の層で囲まれるため、中性子線の漏洩がさらに少なくなります。これによ
り、発生する中性子線の遮蔽が容易になります[7]。 

7. 装置の実現可能性 
プラズマ加熱装置[10]を以下のように改造し、D-D 反応核融合が可能なプラズマ加
熱・発電実験を行う。 
容器内に少量の重水素ガスを供給し、照射電子ビームの速度を重陽イオン層形成時
よりも速くすることで、発生する陽子の速度が増加する。陽イオンは重陽イオン層
を透過できないため、ラザフォード散乱により容器内で跳ね返る。この跳ね返り過
程で陽イオンは軽いためエネルギーをほとんど失わない。そこで、電子銃を改良



し、予想よりも速い速度で電子を照射し続けることで、容器内に戻る高速陽イオン
を含むプラズマを D-D 反応核融合に必要な高温まで加熱することができる。特に、
照射された電子が容器内に過剰に蓄積されると、自然に陽極に引き寄せられ、容器
外部に接続された陽極から放出されます。この核融合反応によって発生する熱によ
って発電が可能になります。 
D-D 反応核融合を実現するために、容器内に重水素ガスを供給し、高速電子ビーム
を照射します。100 keV の電子ビームを使用する場合、電子ビームが容器に到達す
る前に跳ね返るように、容器壁と導入管には 100 kV を超える負電位が印加されま
す。容器中央の陽極管の正電位は+100 kV を超える必要があります。この間、プラ
ズマから発生する X 線は、真空容器に取り付けられたベリリウム窓を通して常時観
測されます（5）。 D-D 反応の発生によりプラズマ温度が照射電子ビーム温度を超
え、過熱によるプラズマ圧の上昇で装置損傷の恐れがある場合には、入口管の正電
位の電圧を下げて D-D 反応核融合に必要な陽イオンを放出することで容器の損傷を
防止します。 
さらに、容器内面を覆う絶縁膜は、異なる成分の二層構造となっています。この新
しい実験装置を用いることで、D-D 反応核融合が理論的に可能となり、その効果を
実験で確認することができます。 
容器内面を覆う膜は、厚さ 1mm の高熱伝導率窒化アルミニウム（AlN）膜を、厚さ
10μm のポリテトラフルオロエチレン（PTFE）フィルムと金属容器の間に積層した
もので、発熱による熱破壊を防止します。AlN の熱伝導率は 170W/m·K（25℃）で
あり、絶縁強度は 15kV/mm 以上です。そのため、電子ビームの電流と電圧を制御
することで、絶縁破壊や熱破壊を起こすことなく使用することができます。核融合
反応が自己着火すると、発生するエネルギーによって電子ビームを照射する必要が
なくなり、金属容器への印加電圧を低減できます。 
従ってこの手法は、従来のプラズマ加熱法と比較して、大幅に低コストで高温加熱
を可能にする[11-13]。 

8. 自己着火条件の達成 
プラズマ温度は高速電子ビームによって決定され、プラズマ密度は重水素ガスの密

度によって決定されます。核融合反応の自己着火条件は、プラズマ温度、プラズマ
密度、および閉じ込め時間の積によって決定されます。電子ビームの照射を継続す
ると、プラズマ温度は電子ビームと熱平衡に達します。1 eV は 11600 K に等し
く、粒子の平均運動エネルギーは E = 3/2 KBT (KB; ボルツマン定数) で与えられ
るため、100 keV の電子ビームによる照射により、プラズマ温度 T は 7.7 × 108 K 
に達します。21℃、1/1,000,000 気圧では、水素と重水素のガス密度は 0.00004143 
mol/m³であり、これは重水素プラズマ密度約 5×1019 m³に相当します。電子ビー
ムを連続的に照射することで、閉じ込め時間を最大限に延ばし、その積を最大化す
ることができます。 100 keV 電子ビームを約 20 秒間照射すると、プラズマ密度と



閉じ込め時間の積（nτ）は 1021 m−3s に達し、元島ら[11]の図 1 に示すように、
自己点火による D-D 反応核融合が達成可能となる。 

9. D-D 反応核融合炉の予想発生熱量と発生エネルギーの推定 
重水素（D）原子核間の核融合反応は、D + D→He + n + 3.27 MeV（D-D 反応 1）

および D + D→T + p + 4.03 MeV（D-D 反応 2）と表される。これら 2 つの核融
合反応は、同じ相対運動エネルギー（反応断面積）に対してほぼ同じ確率で起こ
る。生成されたトリチウム（T）またはヘリウム（He）も、核融合反応を起こしま
す。D + T→He + n + 17.6 MeV（DT 反応）および D + He→He + p + 18.3 MeV
です。半径 20cm、長さ 5cm の容器の容積は 6,280cm³、1/1,000,000 気圧における
重水素ガスのモル数は 3.14 × 10⁻7 mol です。この容器内で核融合反応によって発
生する熱は約 1,840 kJ です。 

10. 実験装置の運転と発電 
前述の通り、高さ 5cm、半径 20cm の円筒形容器を核融合炉として用いた。重イオ

ン層を生成した後、6,280cm³の容積に 1 気圧の 100 万分の 1 に相当する
3.14×10⁻⁷モルの重水素ガスを容器内に注入し、核融合反応を行う。5mA、
100keV の電子ビームを照射することで、D-D 反応核融合反応が生じた。装置の発
熱を防ぐため、X 線カメラで X 線スペクトルを観察しながら、電子ビーム電流を
5mA から徐々に下げる。約 20 秒間照射を続け、自己着火状態に達した場合は電子
ビーム照射を停止する。続いて、反応を継続させるため、毎秒 3.14×10⁻⁸モルの重
水素ガスを容器内に注入する。この際に発生した熱エネルギーは 184 kJ であった
が、この熱で核融合発電を継続させるために、電子ビーム照射管の正電位を調整
し、燃料ガス注入と同時に核融合反応後に発生した余剰プラズマ（ヘリウムイオ
ン）を容器外に排出する。その結果プラズマ圧力は約 16 気圧まで上昇させてこれ
を維持する。 

また、容器壁温度を約 200℃に保つため、容器周囲の純水の流量と水圧を１６
気圧に調整し、水温を 200℃に保つ。この高圧高温水を用いて蒸気タービンを運
転し発電する。このプロセス全体の発電効率を 30%と仮定すると、この実験用核
融合発電装置の出力は 55.2 kW となる。蒸気タービン運転後の蒸気は海水を用い
て冷却され、流水として再び容器内を循環させる。 

11．蒸気タービン発電効率 
 
蒸気タービンの熱効率は、以下の式で求められます。 

タービン効率 = タービンの機械的出力（熱変換値） / タービンが消費する熱量 
蒸気は、その利用方法に基づいて、大きく背圧式と凝縮式に分類されます。 
 
背圧式 
この方式では、大気圧よりも高い圧力のタービン排気は、プロセス蒸気として



利用されるか、大気中に放出されます。凝縮式と比較すると、復水器は使用され
ず、タービン軸から得られる出力は低くなります。タービン排気を他の場所で蒸
気として利用できる場合、エネルギー利用効率全体を向上させることができ、こ
の方式は、大量の熱と蒸気を必要とする化学プラントなどの施設におけるコージ
ェネレーションに適しています。一方、排気を大気中に放出する場合は、高速
（80～100m/s）で排出する必要があり、騒音を最小限に抑えるために消音器の
使用が不可欠です。 
真空式（凝縮式） 

真空式システムは凝縮式システムとも呼ばれます。タービンからの蒸気を冷
却・凝縮して水にする凝縮器を使用します。この過程で凝縮器は真空状態を作
り出し、排気圧力を低下させ、タービンからの蒸気の流れを促進します。その
結果、タービンはより大きな出力（背圧式システムの約 1.7 倍）を生み出し、
熱効率も向上します。低圧蒸気をほぼ真空に近い排気状態まで膨張させるに
は、ケーシングを含む大型の構造物が必要となり、また、そのような低圧状態
を維持するにはより大きな耐圧性能が求められます。そのため、このタイプは
発電所や船舶など、効率が最優先される大規模プラントで使用されます。 

一般的な発電所では効率約 70%の大型蒸気タービンが使用されています[14]
が、提案されている核融合発電装置では、小型・低温・低圧の蒸気タービンを
使用することを想定しており、効率は 30%としました。より大規模なシステム
では、さらなる効率向上が可能となる可能性があります。 

12. AlN 膜の使用効果 
容器内部を覆う膜として、高熱伝導率を有する厚さ 1mm の AlN 膜を、厚さ

10μm の PTFE 膜と金属容器の間に積層することで、発熱による熱破壊を防止す
る。AlN の熱伝導率は 170W/m·K（25℃）であり、絶縁強度は 15kV/mm 以上で
した。そのため、電子ビームの電流値と電圧値を制御することで、絶縁破壊や熱
破壊を起こさずに使用することができる。核融合反応が自己着火すると、発生し
たエネルギーによって電子ビームを照射する必要がなくなり、金属容器への印加
電圧を低減することができる。 

 
１３． 結論 

従来の方式にはない方式により重水素ガスへの直接の電子ビーム照射により重
水素プラズマを生成し電気力によりこれをチャンバー内に閉じ込めることが可能
であることを示しました。しかも同じ装置を使用してこのプラズマを D-D 反応核
融合が可能な温度まで k 差熱することが可能であり、プラズマ密度と閉じ込め時
間の積を大きくできることから自己点火による D-D 反応核融合が達成可能となる
ことを示しました。 

この手法は、従来のプラズマ加熱法と比較して、簡易な装置のため大幅に低コ



ストで高温加熱を可能にするだけではなく、トリチウムではなく安価な重水素ガ
スプラズマを使用するため燃料の確保と管理が容易であり、しかも磁気閉じ込め
を必要としないためプラズマ制御が容易です。また核融合反応を達成し発電を開
始した後も燃料となる重水素ガスの供給や発生するヘリウムイオンの排出を容易
にコントロールでき、核融合に必要な高温高密度環境を維持できます。さらに核
融合により発生する熱を利用して発電するのも容器周囲に水流を流すことにより
蒸気タービンを作動できるため容易である。しかもこの方法は中性子が発生する
反応容器の外側に中性子を吸収することのできる水の層があるため人体に危険な
中性線を遮蔽する効果を持つので安全に装置の運転ができる。 

したがって、本研究は、実験を通して本手法の更なる発展を目指す更なる研究
の指針となる。あるいは、実験装置を製作し、D-D 反応核融合が起こる条件下で
電子ビーム照射・発電実験を行うことで、核融合発電の実現可能性を確認し、核
融合研究に新たな段階をもたらすことが期待される。 
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6. ）地球自転力発電装置実現可能性の研究 

Research on the Feasibility of a Power Generation System 
Utilizing Earth's Rotational Force 

要旨 

https://www.jspf.or.jp/Journal/PDF_JSPF/jspf2007_10/jspf2007_10-795.pdf


地球温暖化対策として風力発電、太陽光発電、地熱発電、水流発電、波力発
電、核融合発電などいくつかの再生可能エネルギー装置が考案されている。そ
れぞれには長所と欠点があり、並行して開発が進められている。そこで私は新
たな装置として自転力発電装置の実現可能性を検討した。この装置は「地球コ
マ」として知られるジャイロ効果の原理を用いたもので地球が自転してもコマ
の軸が一方向を向き続けることを利用して地球の自転が持つ運動エネルギーを
取り出す装置です。もしこのような装置が実現可能になれば、この装置の回転
力でモーターを作動させて発電できます。回転エネルギーの取り出しにより、
原理的には地球の自転速度は少し遅くなるが燃料を必要とせずに半永久的にエ
ネルギーを取り出すことができるため発電装置を試作し、実証実験を行うべき
と考える。 

キーワード：ジャイロ効果、トルク、ワンウェイクラッチ、ジンバル、磁力
歯車、摩擦力、超潤滑現象、グラフェンナノリボン、歳差運動、オイラー運動
方程式 

１．はじめに 
機械式ジャイロ効果を利用した装置としてはジャイロスコープがあり、二輪

車[1][2][3][4][5]、人工衛星やロケット[6]、あるいは歩行ロボット[7][8]やド
ローンの姿勢制御[9][10]、また波力発電装置[11]やスマートフォン[12],地震観
測への利用[13]などの多くの例がある。しかし地球の自転を使った発電装置と
してこの効果を利用した装置はいまだに実在しない。 

 
２.自転力発電装置の概要 
地球に固定された台上にワンウェイクラッチ（２）が固定され、その垂直軸

はジンバル台（７）を支えている。ジンバル台には水平方向の軸周りに回転可
能なジンバル（１）が固定され、ジンバルにはジャイロ（３）が設置されてお
りジャイロ軸が水平軸周りに回転可能になっている。 

またこの垂直軸には磁力歯車（６）が設置されておりこの歯車と軸がかみ合
うようにして発電機（４）が固定されている。さらにジンバルを固定している
水平軸にはモーター（５）が設置されている。 

 
図 １ 
 



 
 

3．ジャイロ効果 
物体が角運動量 H で回転している時、その自転軸に垂直な角速度ベクトル 
Ω でひねるように物体を回転させることを考える。 
この時発生するジャイロモーメント（トルク）はジャイロの回転速度が一定

の場合、一般に外積ベクトルを使って 
Ｔ ＝ Ｈ Ｘ Ω .  Ｔ：トルク、Ｈ：角運動量、と表される。 
つまりトルクは、力と距離の積（ベクトル積）で表される量（モーメント）

でありベクトル量である。力の単位は N（ニュートン）だが、トルクの単位は
N・m（ニュートンメートル）である。 

 
地球ゴマを水平にしてその軸の一端を支柱に乗せると地球ゴマは支柱を中心

に回転しながらその姿勢を保ち、落下しないことが知られていますが、それは
地球ゴマの軸が支柱の周りを回転することによって、地球ゴマを立ち上がらせ
る方向の力（トルク）T が働き、地球ゴマを落下させる重力に拮抗するためで
す。 

4．ジャイロ型装置による実験 



台に地球ゴマ（ジャイロ）を設置したジンバル型装置によるジャイロ効果に
より発生するトルクの実験を行った。 

 
地球ゴマの回転中心の軸が、水平軸回りに自由に回転できるように固定し、

その水平軸は台に固定されている。 
台を回転させることによって地球ゴマの軸を垂直軸回り（支柱軸回りと同

じ）に回転させることができ、そのときの地球ゴマ軸の立ち上がりとその後の
運動を観察できる。 

地球ゴマの支柱回りの回転速度を上げてやると地球ゴマは立ち上がります。 
図２ 

 
図３ 

 
 
立ち上がって垂直な姿勢になった後は、その立ち上がる運動がそこで止まる

と思われています。 
実際には立ち上がった側と反対側まで回転し、そちら側で再び立ち上がる方

向のトルク T が働き、元の立ち上がった側に回転します。この振動を繰り返し
た後に最終的に摩擦により地球ゴマが直立位になって停止します。 

 



しかしコマが頂点を超えたときに支柱の回転を停止させるとコマは慣性で水
平軸周りに回り続け倒立した位置に向かいます。 

図４ 

 
 
 
 
 
 
図５ 

 
 
このコマの倒立への水平軸周りの回転によるトルク Ωｈにより今度は停止さ

せた台がワンウェイクラッチにより自転と同じ方向に回転します。同時にコマ
軸は倒立位置に到達する前に水平軸周りの回転を停止します。 

 
5. 台が地球の場合の考察 
この実験による台の回転が地球の自転の場合であっても同じです。それは装

置が北極上に固定されている場合が最も考えやすいが赤道上に固定した場合も
装置の台の上方向を地球の自転方向に一致させれば２４時間で台が一回転する



ことになる。つまり装置を設置する緯度だけ台を寝かせれば地球の自転方向に
台の垂直軸を合わせることができる。 

提案する自転力発電装置では 
地球の自転速度：Ω（rad） 
ジャイロの角速度；ω（rad） 
装置の水平軸周りの回転角速度：Ωｈ（rad） 
装置の水平軸周りのトルク：Ｔｖ（Nm） 
とする。 
実験のように地球ゴマの軸の立ち上がる方向の回転すなわち、水平軸回りの

回転速度が最大になる垂直位ではその獲得された運動エネルギーの分、台が固
定されている地球の自転運動速度が減少することになります。それはコマ軸の
水平軸周りの角速度 Ωｈにより、地球コマの立ちあがり時にはこまの角運動量
Ｈによるジャイロ効果により地球の自転を減速する方向のトルクＴｖが発生す
るためです。すなわち、地球ゴマ軸が獲得した水平軸回りの回転運動エネルギ
ーは地球の自転運動エネルギーが変換されたものです。 

 地球ゴマ軸が垂直位で地球とのワンウェイクラッチによる固定が外れるとこ
の ΩｈによるトルクＴｖは立ち上がり時と逆方向になり、ジンバル台は地球の
自転と同方向に回転することになります。 

 
倒立位置を超えればコマ軸は再び水平軸周りに直立位置に向かうトルク T を

受け角速度 Ωｈが加速します。 
６．発電方法 
コマ軸が倒立位置に向かうときにワンウェイクラッチから外れたジンバル台

が地球の自転方向に回転するのでこの回転により回生発電[14]として発電機を
作動させて発電する。 

この発電機作動時の回生トルクの反作用が生じるがその反作用の方向は磁力
歯車[15]によって地球の自転と逆方向にできるので自転を加速してエネルギー
を奪われることはない。この発電機の回転軸は磁力歯車を図１と異なり水平で
はなく垂直に組み合わせることによって発電機のトルクを台と垂直な方向にす
ることもできる。この場合も地球の自転と別方向なのでエネルギーを奪われる
ことはない。また磁力歯車は非接触なので機械的摩擦によるエネルギーロスは
ない。 

ジンバルを支える水平軸にはモーターを取り付け、この得られた電力で水平
軸を回転させて電気エネルギーを回転運動エネルギーに変換する。（これらの
エネルギーの総量は保存則によって維持される。） 

その結果コマ軸が倒立位置に達した段階で初期の倒立位置と比べた水平軸周
り Ωｈによる回転運動エネルギーは増加することになる。 



そのため一回転ごとにこの操作をくり返せば次第に Ωｈは次第に増加し希望
する速度まで到達できる。 

この段階になれば発電した電力を外部に取り出すことができ、一定の Ωｈを
維持するように取り出す電力量をコントロールすることにより継続的に発電す
ることができる。 

７．運動量保存則 
この装置では地球の回転運動エネルギーを奪って発電するのだがその時、地

球の角運動量はどこに保存されるのか。 
地球の自転速度が減少すれば角運動量保存則があるため地球は歳差運動によ

り角運動量を維持することになる。すなわち地球の回転運動エネルギーが低下
しても地球の歳差運動回転角は大きくなるが全体の角運動量は変化しない。こ
れはオイラー運動方程式より導き出される [16]。これはコマの回転速度が摩擦
などによりが低下すればコマの歳差運動が大きくなることと同じであり、直感
的に理解しやすい現象である。 

８．試算 
試算として 半径１m、厚さ１０cm の密度１０g/立方センチ のジャイロを

角速度 ω＝６２８ラジアン/秒で回転させ、コマ軸の水平軸回りの回転数を１０
０回/秒に設定した。 

ジャイロが円盤の場合の角運動量 H＝Iω（慣性モーメント I＝（１/2）MR
２）でありジャイロの重量 M＝９８．６ｋｇR＝！ｍよりＨ＝３０，９６０．
４[N・m・s]である。ジャイロの回転ベクトルと、と地球の自転速度ベクトル
Ω のなす角度を θ とするとトルク T は θ によって異なる。外積ベクトルを使
ってＴ ＝ Ｈ Ｘ Ω と表わされるが外積ベクトル計算によって T＝
HΩsinθ である。 

地球の自転角速度は 7.2921159 × 10⁻⁵ ラジアン/秒である。 
そのためこのトルク T がジャイロ軸を直立させるまでにする仕事 W はトルク

と角度の積なので ∫𝜋𝜋０ 𝐻𝐻𝐻𝐻𝐻𝐻𝐻𝐻𝐻𝐻𝐻𝐻ｄ𝜃𝜃＝２HΩ となる。ジャイロ軸が直立位置か
ら倒立位置までは地球の自転がジャイロに仕事をすることはない。 

すなわちジャイロが地球の自転から受け取る仕事は一周で２HΩ なので水平
軸周りのジャイロ軸の回転が１００回転/秒の時は W＝２×３０、９６０×０．
００００７３×１００＝４５２[W]である。 

 
９．摩擦ロス 

接触している 2 つの面に働く摩擦力の大きさ F（ニュートン）は動摩擦係数
を μ とすると、 

摩擦力 F （N）= μ × 垂直抗力（A） と表わされます。 
つまりこの装置ではトルクの発生により回転軸受には大きな垂直抗力Ａがか



かりこれが摩擦力となって回転エネルギーは熱エネルギー（ジュール）として
失われる。 

また摩擦熱によって発生する熱エネルギーQ（J）＝F・L （L:摺動距離）と
表わされる。 

F＝μ・Ａより 
単位時間の発熱量（W）はｑ＝μ・Ａ・ｖ （ｖ：摺動速度）と表わされ

る。 
この摩擦係数は 
鋼 × ブロンズ で 0.15〜0.25 
PTFE（テフロン） × 鋼 でも 0.04〜0.1 とされ 
転がり軸受（ベアリング）などを使用しても 0,001 程度ある。 
つまりこのベアリングを使用しても装置の水平軸軸周りに働く最大トルク

Tm＝ＨΩsin（π/2）=31,000 [N・m・s]×０．００００７３ラジアン/sec＝
227.9[N・ｍ]である。このトルクにより加速時にジャイロ軸のジンバルにある
軸受け２個に垂直抗力 A がかかるが回転中心から軸受けまでの距離を１ｍとす
ると両方で A＝２２６．３Ｎである。また水平軸周りの回転角速度 ωｂを１０
０×２πrad/sec(10０回転/sec)とすると垂直軸周りのトルク Ｈ×Ωｈ（外
積）＝Ｈωｂsinθ が発生する。トルクは半径×力なのでそのため水平軸を固定
している両側の軸受けには垂直軸からの距離を２ｍとすると θ＝π/2 での最大
垂直抗力 A＝３１，０００×１００×２π＝９７３４、０００[N]がかかる。
(ジャイロの重量９８．６ｋｇ＝９６７Ｎも最大加わる)ベクトル H とベクトル
ωｂのなす角度 θ によってＡは変わるのでこの直径１ｃｍの軸受け（ベアリン
グ）の摩擦係数を０．００１とすると単位時間当たりの発熱量 q は０，００１
×A∫𝜋𝜋

０
𝑠𝑠𝑠𝑠𝑠𝑠θｄθ×３．１４ｃｍ/sec＝０．００１×９７３，４００×２×

３，１４＝６１,１３０W となり現実的でない。 
そのため実際には自転力発電は不可能と考えられたが近年グラファイトやグ

ラフェンなどを用いた構造過潤滑[17]が開発されてきた。これまではマイクロ
およびナノスケールの接触に限定された特殊かつ極端な界面現象と考えられて
きましたがマクロスケールでも現象が観察されている。 

１０，地球の自転速度の減少例 
装置は地球上に固定されており、地球とともに自転しているが装置の回転体

は地球の自転運動ベクトルとは異なる方向である。 
その場合はロドリゲスの回転公式 (ベクトル)により 
3 次元空間において，原点 O を通る任意の回転軸（軸方向の単位ベクトルを 
ｎ とする）の周りに，位置ベクトル ｒを角 θ だけ回転させた位置ベクトル 
ｒ,は次式で表される。 

        ｒ,＝ｒcosθ＋（1-cosθ）（ｒ・ｎ）ｎ＋（ｎ×ｒ）sinθ 



        しかしこの場合の回転運動は自由な座標で表記することができない。[18] 
つまり 
地球の回転とは別の回転座標系であらわされ、地球と同じ回転座標系での回

転をしているわけではない。そのため別の回転体同士の相互作用として考える
ことができ、その相互作用の結果として地球の自転速度が減少する現象の例と
しては地球を回る月の公転軌道の角運動量が増加し、代わりに地球の角運動量
が減少していることが知られている。 

１１. 結論 
  この装置はエネルギー保存則及び角運動量保存則に従っており作動原理に理

論的矛盾はない。そのため将来的に、炭素薄膜を用いたコーティング材の実現
により、部品同士の摩擦により発生する熱や磨耗が押さえられる、エネルギー
損失を抑えた機械部品の実現につながることが期待できます。このような技術
の発展によって超潤滑現象による極めて小さな摩擦係数の実現可能性が出てき
ている。試算で想定した条件の場合では、もしこの技術の活用によって転がり
軸受けの動摩擦係数 μ を０．００００0１以下に減少させられるベアリングの
製作が可能になれば摩擦ロスが６０～７０Ｗ度になり,装置を真空チャンバー内
に設置して空気抵抗をなくすことにより発電過程でのエネルギーロスを考慮し
ても３００Ｗ以上の電力獲得が期待できる。すなわち自転力発電が現実的にな
ると考えられ、世界中のどの地域でも燃料の使用なしでしかも天候に左右され
ることなく事実上永久的に電力を獲得できる。そのため装置を試作し、実際に
理論通りに作動するか及び、発電量、解決すべき課題を確認するため実証実験
を行う必要があると考える。 
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本書出版の背景 
私は特定の分野の専門家でもなければ、研究機関にも所属していません。む

しろそれが幸いとなり、物理学に関わる幅広い知識に興味を持ち、それらの知
識を組み合わせることで、従来の常識を覆す論文を書くことができたと考えて
います。しかしながら、このような型破りな論文を掲載するジャーナルは少な
く、査読段階に至る前に、論文内容の論理的矛盾以外の様々な理由でジャーナ
ル編集者からリジェクトされることも少なくありません。それでも、論文の価
値を常識ではなく論理的な正しさで判断する人は必ずいると考え、本書を出版
しました。本書が、皆様の科学的真理への理解を深める一助となれば幸いで
す。 

 
Background to this Book's Publication 
I am neither an expert in any particular field nor affiliated with any research 

institution. In fact, this has been fortunate, as it has allowed me to develop an 
interest in a wide range of knowledge related to physics, and by combining this 

https://doi.org/10.3379/jmsjmag.20.545


knowledge, I believe I have been able to write papers that overturn conventional 
wisdom. However, few journals publish such unconventional papers, and many 
are rejected by journal editors before even reaching the peer-review stage for 
various reasons other than logical inconsistencies in the paper's content. 
Nevertheless, I believe there are always people who judge the value of a paper not 
by conventional wisdom, but by logical correctness, and so I published this book. 
I hope this book will be helpful in deepening your understanding of scientific 
truth. 

 
 
 


